Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.01

D.01.02.01 USUNECIE DRZEW LUB KRZAKOW

. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem n/n SSTaswymagania dotyege wykonania i odbioru robot zydanych
z usungciem drzew i krzakow w ramach przebudowy ul. Difaiskiej w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedkaadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w k..

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotygrowadzenia robot przygotowawczych gzainych z usugtiem
drzew i krzakow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowkujcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 , Wymageogoine™.

1.5. Ogolne warunki dotycace robdt

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do usuwania drzew

Do wykonywania robét zweanych z usuetiem drzew i krzakdw nalg stosowé

- pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczawanoraz ich usugtia z pasa drogowego,
spycharki,

koparki lub agniki ze specjalnym ospitem do prowadzenia prac zzanych z wygbem drzew,
rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny yaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagaine”.

4.2. Transport

Karpirg, diuzyce i gatzie naley przewozt transportem samochodowym.

Dluzyce przedstawigfe warté¢ jako materiat gytkowy powinny by transportowane w sposob nie
powodujcy ich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne warunki wykonywania robot
Ogdlne warunki wykonywania robot podano w SST DIM0.00 ,WWymagania ogéine”.

5.2. Usungcie drzew i krzakow

Drzewa i krzaki znajdage st w pasie robot ziemnych przewidziane w Dokument@jektowej do
usunécia, naley sciac i wykarczowa przed rozpoegiem robot.

Karpirg, diuzyce i gatzie naley przewiec na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Doty po wykarczowanych pniach powinnycbyypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zag:szczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w norii€sF2205 "Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania” [1].

Pozostaléci po wykarczowaniu natg spalé w sposob zapewnigly zachowanie wszelkich wymogow
bezpieczastwa i odpowiednich przepisow.

Jezeli warunki atmosferyczne Iub inne wely zmusz Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spalemevetaledzie przeszkagw prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usafigo w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inegsoe zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru, w ktoryrulbie maliwe dalsze spalanie.

Pozostalri po spaleniu powinny Byusungte przez Wykonawgcz terenu budowy. sliepozostatéci po
spaleniu , za zgadnspektora Nadzorug gakopywane na terenie budowy, to powinrydsye ukladane w
warstwach. Kada warstwa powinna byrzykryta warste gruntu. Ostatnia warstwa powinna ipyzykryta
warstvg gruntu o grub@i co najmniej 30 cm i powinna dydpowiednio wyrwnana i zgggczona.
Pozostaltri po spaleniu nie madoy¢ zakopywane pod rowami odwadgigimi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktérych odbywa gizephyw wod powierzchniowych.

Raoslinnosé istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona daigsa, powinna b
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin
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6.2. Kontrola prawidtowosci usunigcia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakoi robot polega na wizualnej ocenie komplgthasungcia raglinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zggczenie gruntu wypetigiego doly powinno spetdiavymagania
normy PN-S-02205 [1],

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy robot zwizanych z usueciem drzew jest:

- dladrzew 1 szt. (sztuka)

- dlakrzakéw  1fr{metr kwadratowy obszaru zakrzewionego)
na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarotergnie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOYVymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robdt

Roboty ohite niniejsza SST podlegaj odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, Ktory
powinien by dokonany po usugtiu drzew i krzakow przewidzianych w Dokumentajijéktowe; .
Inspektor Nadzoru oceni wyniki badapomiaréw przedtmnych przez Wykonawazgodnie z n/n SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustaloeyminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 szt. usugtiego drzewa natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici robét.
Cena wykonania robo6t obejmuije:

- wycigcie i wykarczowanie drzew,

- wywiezienie karpiny, diyc i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce,
- spalenie na miejscu pozostabpo wykarczowaniu,

- zasypanie dotéw wraz z zgggczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziekvyenagania i badania.
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