Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
| PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n SzczegGtowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyegze wykonania i odbioru
robot zwazanych z rozhidek elementdw drogi w ramach przebudowy ul. Dapbakiej w Bielsku
Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jestwtosa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych widl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyemzbiorki elementow drdg i przepustow (roboty gatpwawcze)
i obejmuj:

- rozebranie nawierzchni z mas mineralno bitumiczgychO cm

- rozebranie przepustéw rurowych betonowych

- rozebranie oznakowania pionowego

- rozebranie wpustteliwnego

- rozebranie ruroaguzeliwnego

Lokalizacja wig czsci rysunkowej i przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
OkreSlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz dokumentag)
projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogolne dotygze robot podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania a@joln

2. MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZAT

3.1. Wymagania ogolne dotycrce sprtu

Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”.
3.2.  Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zaganych z rozbidekelementow drogi natg stosowa:
- spycharki,

- tadowarki,

- koparki,

- zrywarki,

- frezarke drogows i inne.

- samochody ¢karowe,

- mioty pneumatyczne.
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Drobne roboty miana wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych rdez pomocniczych.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagagtine”.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materialy z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazanelpspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.BDAID “Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Podbudow z kruszywa, nawierzchyiz mieszanek mineralno-bitumicznych alasuwg mechanicznie w
sposob okidony w Dokumentacji Projektowej lub przez Inspekidadzoru.

Do usungcia nawierzchni bitumicznej mioa zastosowafrezarle drogows, umaiwiajaca frezowanie
warstw nawierzchni na zimno na choea gicbokaic..

W przypadku krawznikow, barier, znakéw drogowych dopuszcza siczne prowadzenie prac
rozbiorkowych. z zastosowaniemagizer pomocniczych zaakceptowanych przez Inspektoraddad
Wszystkie elementy przewidziane wediug Dokumentagjjektowej do powtdrnego wykorzystania
powinny by usuwane bez powodowanigabych uszkodze

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materiaty nalgorzewig¢ na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru.

Ewentualne doty (wykopy) nate wypelnt, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacegp
terenu i zagpci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi sdmodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania agioin

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbiorkowych

Sprawdzenie jakoi robot polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych robot rozbidrkowych oraz
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtomggorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelnigego doly po usugiych elementach nawierzchni powinno spétnia
odpowiednie wymagania oklene w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy robot zwizanych z rozbidekelementow drogi jest:
- dla nawierzchni, - Pm
- dla krawznikow, obrzey -1m

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOBYymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robdt

Roboty obgte niniejsz SST obejmug

- odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
- odbior ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 mMi nawierzchni, za 1m kragnika, barier, za 1 szt. znaku drogowego, zostakiergna na
podstawie obmiaru i oceny ja@ikdRobét w oparciu 0 pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania Robét obejmuije:

- rozebranie nawierzchni z mas mineralno bitumiczgychO cm

- rozebranie przepustéw rurowych betonowych

- rozebranie oznakowania pionowego

- rozebranie wpustteliwnego

- rozebranie rurogguzeliwnego

a) dlarozbidrki warstw nawierzchni :

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni /podbudowy,

- zaladunek i wywiezienie materiadow z rozbidrki,

- wyrownanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dlarozbiorki przepustow:

- odkopanie przepustow wraz zaggm,

- zerwanie ew. faw,

- przesortowanie materiatu uzyskanego Adukp

- zaladunek i wywiezienie materiatu z roghjo

- wyr6wnanie podka i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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c) dlarozbiorki wpustu i ruragju zeliwnego:
odkopanie ruragu wraz z wyjciem,

zerwanie ew. faw,

przesortowanie materiatu uzyskanego 2k
zaladunek i wywiezienie materiatu z roghjo
wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02205

2. BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygamia i badania.
Drogi samochodowe. Oznaczanieniieazagszczenia gruntu.
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