Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.08.02.02

D.08.02.02 CHODNIKI Z KOSTEK BRUKOWYCH BETONOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicep(SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techeicgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru

robét zwiazanych z wykonaniem przebudowy ul. Dubieskiej w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyesoadokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt..1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikagjhhicznej obejmawykonanie chodnikéw dla ruchu

pieszego z brukowej kostki betonowej gr. 6 cm msyace piaskowej gr. 5 cm

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu metodibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowavualivoch warstwach pgtzonych ze seb
w fazie produkgii.

Pozostale okéenia & zgodne z obowrzujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicami

podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodidoz Dokumentagj

Projektow, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania @&joln

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow

Wymagania ogoéine dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagag@ne”.

2.2. Materiaty do wykonania chodnikéw

Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikow gtkidorukowej betonowej, zgodnie z zasadami n/n
Szczegblowej Specyfikacji Techniczngj s

2.2.1. Betonowa kostka brukowa

Do wykonania nawierzchni chodnika nglery¢ betonovy kostlke brukows, spetniajca wymagania
przedstawione w pkt. 2.2.1 SST D.05.03.23.

2.2.2. Woda

Woda stosowana do podsypki, powinnadigmiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [4].
2.2.3. Piasek

Srednioziarnisty -do wykonania podsypki i drobnoziarnisty - do zamidaspoin, wg PN-B-
11113 [3]

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotyaze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
3.2. Sprzt do wykonania chodnikow
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Roboty zwazane z wykonaniem chodnika z betonowej kostki lwekonazna wykonywa recznie przy
pomocy drobnego spitel z zastosowaniem wibratoréw plytowych, ubijakéeznych lub mechanicznych.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycge transportu

Wymagania ogoélne dotyaze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

4.2. Transport materiatdw do wykonania chodnikow

4.2.1. Kostki brukowe betonowe

Kostki betonowe maghby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymaio betonu min. 0,%redniej
wartasci wytrzymaltaci badanej serii probek.

4.2.2. Piasek

Transport kruszywa powinien odbyévse w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
Zzmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub fekcjami.

4.2.3. Woda

Woda mae by pobierana z wodagu lub dostarczana przefmymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét

Zasady ogoélne wykonywania rob6t podano w SST D.Ma®0O0 ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgigbrojekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgkdniagace warunki w jakich wykonywanedts roboty przy wykonywaniu chodnikdw.

5.2. Wykonanie chodnika

5.2.1. Podige

Podiaze powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkanatpaymi i poprzecznymi
oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D.04101.0

Wskanik zag:szczenia nie powinien bynniejszy ni 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Podsypka

Podsypk nalery wykona z piaskusrednioziarnistego odpowiadeggo wymaganiom PN-B-11113 [3].
Gruba¢ podsypki po zaggzczeniu powinna wyndsokoto 5 cm. Podsypka powinnachgwilzona
wodh, zagszczona i wyprofilowana.

5.2.3. Uktadanie kostki brukowej betonowej

Kostke nalezy uktad@ na podsypce piaskowej w taki sposob, aby szcaslieyzy kostkami wynosity
2+-3 mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gay czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega gsggzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypelnt piaskiem, a naginie zamié powierzchng utazonych
kostek przy ayciu szczotekgecznych lub mechanicznych i przysit do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utéonego chodnika z kostek brukowych, stoswjevgiratory plytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzerzabrudzeniem.

Wibrowanie prowadzi siod brzegéow w kierunku dé@odka powierzchni i jednocsige w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Po wibracji igl@zupeint szczeliny i zami€ nawierzchry.

Spoiny pomgdzy kostkami po oczyszczeniu powinny¢bygodnie z DokumentagjProjektove
wypetnione drobnym ostrym piaskiem, odpowiackan PN-B-11113 [3] na petrgruba¢ kostki.

Kostki brukowe betonowe naleuktada& z zachowaniem projektowanych pagitych i poprzecznych
pochyléd nawierzchni chodnika. Przy wdzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kostki
odpowiednio dogte naley uktad& w jednym poziomie.
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Chodniki, ktérych spoiny wypetnione piaskiem ména oddé do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaki rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdin

6.2. Kontrola przed przystpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskal dostawcéw materialdw aprobaty
techniczne oraz wykotidhadania materialbw przeznaczonych do wykonaniét ioprzedstawd ich
wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji maiérv, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.
2.n/n SST.

6.3. Kontrola w czasie rob6t

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien puziia dorgne kontrole wszystkich
asortymentow robot, sktadaych s¢ na ogolny element.

Kontrola obejmowapowinna zgodnid wykonywanych robét z Dokumentaéfrojektove, ustaleniami
zawartymi w pkt. 5 n/n SST oraz w zakresie hadalerancji wykonania robét podanych w pkt. 6.5.
Czestotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwaraniaych wykonanie robot zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak przed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu robot

Po wykonaniu robot natg sprawdai:

a) konstrukeg chodnika,

b) réwnd¢ nawierzchni,

c) profil poprzeczny,

d) réwnolegtéc spoin,

e) szeroke&t i wypetnienie spoin.

6.5. Przeprowadzenie bada

6.5.1. Ustalenie jak€ci materiatow

Ustalenia jakéci uzytych materialdw naley dokona przez pelne sprawdzenie wynikow hada
laboratoryjnych materiafdwatych do budowy chodnika zgodnie z wymaganiami pgdaw pkt. 2 n/n
SST.

6.5.2. Sprawdzenie jakéci wykonania chodnika

6.5.2.1. Sprawdzenie konstrukcji chodnika

Sprawdzenie konstrukcji chodnika nigi@rzeprowadziw nasgpujacy sposob:

Na wybranym losowo odcinku chodnika rgledjé¢ 2 kostki brukowe w dowolnym miejscu i zmietzy
gruba¢ podsypki oraz sprawdzuktad kostek chodnika.

6.5.2.2. Sprawdzenie rowsa chodnika

Sprawdzenie rowroi nawierzchni chodnika naie przeprowadzaco najmniej raz na kee 150 do 300
m? ulozonego chodnika i miejscachisliwych, jednak nie rzadziejiniaz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny praeiit pod tat 4-metrovy nie powinien przekraczd.,0 cm.

6.5.2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego wglprzeprowadzaza pomog szablonu z poziomigco najmnie)
raz na kade 150 do 300 frutozonego chodnika i miejscachutpliwych, jednak nie rzadziejniraz na
50 m chodnika.

Dopuszczalne odchylenia od petgpo profilu wynosz+ 0,3%.

6.5.2.4. Sprawdzenie rownolegtd spoin
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Sprawdzenie rownolegia spoin naley przeprowadzaza pomog dwoch sznuréw nagiych wzdhd
spoin i przymiaru z podziagmilimetrowa.

Dopuszczalne odchylenie od réwacspoin wynosit 1,0 cm na diugai chodnika do 10 m.

6.5.2.5. Sprawdzenie szergkoi wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokm | wypetnienia spoin naky przeprowadzaprzez wydtubanie spoin na diigo
okoto 10 cm, w trzech dowolnie wybranych miejscaatkade 150 do 300 frutozonego chodnika i
miejscach wtpliwych, i zmierzenie ich szeroko oraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.A@0Q®Vymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 Mm(metr kwadratowy) wykonanego chodnika, zgodnie akubnentagj
Projektove | pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.QIDQRVymagania ogolne”.
8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr chodnikéw z kostki brukowej obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci

Ogdine ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogoine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 M (metr kwadratowy) chodnika najeprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jé&o
wykonanych rob6t oraz wbudowanych materiatdw wapar wyniki pomiaréw i bada

Cena wykonania robot obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- przygotowanie podha,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie kostek brukowych wraz z zggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie niezthnych pomiaréw i badalaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.

2. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Megmmiaru cech geometrycznych.
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo nétardo nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenieaveka zagszczenia gruntu.
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