Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.04.01.01
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZA-
NIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)
Przedmiotem niniejszej Szczegblowe] Specyfikacgghh&eznej 8 wymagania dotyeze wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem profilowania i zagczania podi@ w ramach przebudowy
ul. Dubiazynskiej w Bielsku Podlaskim.
1.2. Zakres stosowania SST
SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SzczegGlowe] Specyfikagchiicznej dotyez wykonania koryta wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Podige - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gebokdici przemarzania.
Pozostate okdenia podstawoweaszgodne z obowkujcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definiciami podanymi w SST D.M.00.00.00 , Wymageniolne”.
1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakerykonanych robot oraz za ich zgoéthn Dokumentagj
Projektovs, SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wyanagogolne™.
2.  MATERIALY
Nie wystpuia.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowa
- rowniarki,
- spycharki uniwersalne z ukuie ustawionym lemieszem,
- drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sprie mae mie€ zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkzag:szczanej powierzchni,
- ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne do zast@waw miejscach trudnodgsbych dla wekszego sprgu
lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4.  TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST DRDAID ,Wymagania ogolne”.
Przed rozpoezxiem robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Naazor akceptacii projekt organizacii
i harmonogram robét, uwzglniapce wszystkie warunki w jakichetls wykonywane roboty zwkane z
profilowaniem i zagszczaniem pocdia.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przygiic do profilowania i zagszczenia podi@a bezpérednio przed
rozpoceciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wokgsze przysapienie do
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profilowania i zagszczania podi@, jest maliwe wytacznie za zgag Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtas nie mae odbywa sk ruch budowlany, niezazany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiéa

Przed rozpoeziem robét naley wytyczy¢ potazenie podiaa podlegacego profilowaniu i zagzczaniu.
Sposob wytyczenia powinien ugtiviac wyprofilowanie | zagszczenie podi@ i ukladanych na nim warstw
nawierzchni z tolerancjami oklenymi w Dokumentacji Projektowej, SST lub przespiektora Nadzoru.
Paliki do kontroli uksztaltowania pode w planie i profilu powinny kby wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie folaéiz \Wykonawg

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno b§ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcze
Nalezy usuna¢ bioto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceni

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagaowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przyspieniem do profilowania oczyszczonego pamigego powierzchei naley dogscic 3+4
przefciami walcaredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdkceatowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i veysija zanzenia poziomu w podiai, to Wykonawca
powinien spulchii podiaze na gibokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, dogdelodatkowy
grunt i zagsci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej waitowskanika zagszczenia.

Do profilowania podiza naley stosowa sprzt wskazany w pkt. 3 w zaleoici od szerokeri
profilowanego podtea, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany pizgadktora Nadzoru.
Bezpdrednio po profilowaniu podka naley przystpi¢ do jego dogszczania przez walowanie lubycie
piyt wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miegtarudnodogpnych dla walcow, zachovag
optymalra, wilgotnas¢ zagszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierovangpowstate przy zagzczaniu
powinny by naprawione przez Wykonagwy sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Zag:szczenie podi@ naley kontrolowa poprzez oznaczanie wskika zagszczenia § zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Wskaniki zag:szczenia §) w przypadku robét ofllych n/n SST wynogz

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
Ciezkim cigzkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podta 1,00 0,97

Jako zagpcze kryterium oceny wymaganegoegagzenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomidezen
wskanika zagszczenia, naly przyjmowad wartg¢ wskanika odksztalcenia, wg zahcznika B do
normy PN-S-02205 [6], rownego stosunkowi modutosatddcenia wtdrnego,Ho pierwotnego E
Wskanik odksztalcenig hie powinien by wigkszy niz 2,2.

Nosnos¢ podiara:
Drogi o ruchu gjzkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
ciezkim cigzkiego
Wartas¢ E, nie mniej nz [MPa] 120 100

W przypadku, gdy na wyprofilowane i zagczone podi@ wbudowywanadalzie mieszanka kruszywa
stabilizowanego cementem jako ulepszone pedtadwczas podi@ powinno spetnigiedynie kryterium
wskaznika zagszczeniag 0,97.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtare po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zaggczeniem podi@ nasfpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezzenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pigigstiem do
uktadania kolejnej warstwy naie odczeké& do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkovggavay wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agidin
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow
Czstotliwas¢ oraz zakres baflai pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia
wyprofilowanego podiza podaje tablica 1.
Tablical. Czestotliwosé¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | przypadajca na jedno badanie fjn
1. | Szeroké&
Réwnai¢ poprzeczna i poditna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokéciowe odbiorze, okrédonych w pkt. 6.2.
Uksztattowanie osi w planie
2. | Zagszczenie, 2 600
Wilgotnosé gruntu
3. | Naénos¢ podiaza min. jeden raz w trzech punktach na 206@awierzchni

6.2.2. Szerok@ profilowanego podiga

Szeroké¢ profilowanego podiza nalety sprawdzéco najmniej co 100 m.

Szeroké¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokexi projektowanej o vecej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. ROwngé¢ profilowanego podiga

Nierownaci podizne profilowanego podia naley mierzyé 4-metrowy tata co 20 metréw w kierunku
podiwznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierowngci poprzeczne natg mierzyt 4-metrovd fata, a na odcinkach poszefizéata o diugdci
dostosowanej do szergkoprofilowanego podiza, co najmniej co 100 m.

Nieréwndaci nie mog przekraczé&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomagtaty o diugéci jak w pkt. 6.2.3 | poziomicy co najmniej co 180
Spadki poprzeczne profilowanego paaipowinny by zgodne z DokumentadProjektovy z toleranci
+0,5%.

6.2.5. Regdne wysoksgciowe

Rzdne wysokéciowe naley sprawdzé w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

R&nice pomidzy rzdnymi wysokéciowymi wyprofilowanego podi@ i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi natg sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziegni 100 m.

Os w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej @eg niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie profilowanego podia

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podaokrélony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powiniendoy
mniejszy od podanego w pkt 5.3 n/n SST.
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Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naky bada wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ gruntu podiaa powinna b rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangpd -20% do +10%.
Wartas¢ wtdrnego modutu odksztatcenia nie powinnarpiejsza od podanej w pkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pediagodnie
z Dokumentagj Projektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOYVymagania ogolne”.

8.2. Sposotb odbioru robot

Odbior podiga dokonywany jest na zasadach odbioru robét zarykdji ulegajcych zakryciu podanych
w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 i profilowanego i zagszczanego podia naley przyjmowa na podstawie obmiaru po
ocenie jakéci wykonania robét na podstawie wynikow hadpomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntuauki transportowe i odwiezienie,

- profilowanie podiga,

- zagszczenie,

- utrzymanie wyprofilowanego i zeggczonego podia,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i lhddboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Czarae wilgotnéci.

3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie phyh.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réaim@wierzchni planografem i dat

5.  BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieniieazagszczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygma i badania.

10.2. Inne dokumenty
7.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni atogch i potsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r.
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