Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.02

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I DARNINY/

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem n/n Szczegstowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwizanych ze zdgiem warstwy humusu w ramach przebudowy ul. Diysiskiej w Bielsku
Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6towej Specyfikaefifihicznej dotyeg zdjecia warstwy humusu
w ramach robét przygotowawczych wykonywanych nalpdowywanym odcinku drogi i obejmuj
- zdgcie warstwy humusu gredniej grubéci 15 cm.

W przypadku wysipienia warstwy 0 innej miszaci niz wymieniona, nalgy ja zebra
dostosowujc sk do warunkow lokalnych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowkupcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymageogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektove, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robét zwigzanych z usun¢gciem humusu
Do wykonywania robét zweanych ze zegiem warstwy humusu najestosowa:
- spycharki,

- rowniarki,
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- sprzt do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigdprawidiowe
wykonanie robot sprzem zmechanizowanym nie jest Aiove.

4.  TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagdine”.

4.2.  Transport materiatdw

Humus nalgy przemieszcaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek na prgzprgeznaczeniem
do humusowania skarp i terendw zielonych .
Nadmiar humusu nie by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST DRDAID ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alemgipprojekt organizacji i harmonogram
robét, uwzgtdniapce warunki w jakich wykonywanedt roboty zwiazane ze zegfiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydgta z przeznaczeniem do 7péejszego #ycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinng bgodne z DokumentacProjektow i wskazaniami Inspektora
Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowdé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spsich&l wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wzajae dla prawidlowego wykonania robét (zmienna
gruba¢ warstwy humusu) natg dodatkowo stosowareczne wykonanie robot jako uzupetienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdp¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz rwchn miejscach
okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazaniadpektora Nadzoru.

Humus nalgy zda¢ na pela gikbokas¢ jego zalegania okilena w Dokumentacji Projektowej lub
wskazan przez Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug fakggo stanu wygtowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstaydo rozliczenia czynoi zwiazanych ze zegiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skladowania humusu powinny Ipyzez Wykonawgtak dobrane aby humus byt zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem, aztakajedzaniem przez pojazdy | zggczaniem. Nie nalg zdejmowa
humusu w czasie intensywnych opadow i b&goimio po nich, aby unikth zanieczyszczenia glirlub
iNnnym gruntem nieorganicznym.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agidin

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zd¢gciem humusu

Sprawdzenie jakioi rob6t polega na wizualnej ocenie kompl&thasunécia humusu z powierzchni pasa
robét ziemnych, zgodnie z Dokumenidejojektovs i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy, robét zwizanych ze zegiem warstwy humusu jest 1%rimetr kwadratowy), na
podstawie Dokumentaciji Projektowej i pomiarow \erie:.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.ADOBVymagania ogdine”.

8.2. Sposob odbioru robdt

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu, ktéry
powinien by dokonany po wykonaniu zgja warstwy humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiarow przediaych przez Wykonawazgodnie z niniejsgSST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustaloyminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 M zditego humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmujecijhumusu na petrgiebokadi¢ jego zalegania wraz
z hatldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odkiad.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziekiyaiagania i badania.
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