Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru Robét zazanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i punktow
wysokaciowych oraz pomiaréw powykonawczych w ramach wykoa przebudowy
ul. Dubiazynskiej w Bielsku Podlaskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegoOtowe] Specyfikadgichinicznej obejmuaj odtworzenie
w terenie przebiegu trasy i punktow wységiowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasypunkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawjige aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektégblnogeograficznych oraz
elementdw ewidencji i budynkow, a taksieci uzbrojenia terenu.

Pozostate oki&enia & zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagaagblne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgre Robdt

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonanych Robot oraz za ich zgodéo
z Dokumentagj Projektova, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasypunktow wysokéciowych oraz
wykonania pomiarow powykonawczyclt s

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- piytki betonowe z krzxem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysakimowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigzh,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa bolce metalowe. Pale drewniane
umieszczone wasiedztwie punktdow zatamania trasy w czasie ichilizabji powinny mie
srednice 0,15+0,20 m i dtugé 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow eagl
stosowa paliki drewniane o diugai okoto 0,30 m &rednicy 0,05+0,08 m.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy i punktow wysokdciowych oraz pomiarow
powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktéw wysadlaowych oraz wykonania inwentaryzacji
powykonawczej naley stosowda odpowiedni sprg geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

tyczki,

- aty,

- taémy stalowe,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac obliczeniowo-kameralnych nafestosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow wyseckmwvych oraz pomiarow

powykonawczych powinien gwarantofvaizyskanie wymaganej doktadiwdp przy pracach
pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartografigzm

4.  TRANSPORT

Nie wystpuje.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogodlne wymagania dotygeze Robo6t podano w SST D.M.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami GUGIK
[1+9] .

Inspektor Nadzoru dostarczy Wykonawcy wspgdrze punktéw gtownych osi trasy oraz
wszelkie inne dane, nieztbne do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

W oparciu o DokumentagjProjektows Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia Robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w Dokumentacji Projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgsrednie osi trasy musgzbyé
zaopatrzone w oznaczenia odegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania Robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powibg§ poprzedzone uzyskaniem z
osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzndpimacji o rodzaju, potgeniu i stanie
punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysékiowej) oraz o mapie zasadniczej i
ewidencji gruntow.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych asasy i punktow wysokaosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tiapynktéw wysokéciowych (repery
robocze) nalgy przeprowadzi poprzez wykonanie pomiarOw w oparciu 0 materiaty
dostarczone przez Inspektora Nadzoru.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtowngshtrasy w stosunku do podanych
przez Inspektora Nadzoru wsp@dnych tych punktéw nie powinny przekraéz& cm.
Rzedne reperow roboczych nalesprawdzé z dokladnécia do 0,5 cm, stosa¢ niwelacg
podwoOjm w nawhzaniu do reperow patwowych.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows oraz dane
geodezyjne przekazane przez Inspektora Nadzory, wykorzystaniu osnowy geodezyjnej
okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej gico
50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mogby¢ wicksze nk 3 cm.

Rzedne punktow osi naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gadnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych

i bolcéw stalowych. Usurcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowgzgdy

Wykonawca Robot zagti je odpowiednimi znakami po obu stronach osi, asaczonymi

poza granig Robat.

5.4. Sprawdzenie przekrojow poprzecznych

Sprawdzenie rgdnych wysokéciowych istniejcego terenu naky przeprowadzi w kazdym

przekroju podanym w Dokumentacji Projektowej pogrpemiary niwelacyjne z doktadéma

do 0,5 cm w dowizaniu do sprawdzonych wg p. 5.1 reperéw roboczych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robo6t podano w SST D.M.00.00.00.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem osi trasy i punktow

wysokasciowych oraz wykonaniem pomiarow powykonawczychenalprowadzé wedtug

ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych Giownego Wdu Geodezji

i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraju [1+9].

6.2. Sprawdzenie Robot pomiarowych

Sprawdzenie Robo6t pomiarowych powinnd lpyzeprowadzone wedtug nggtijacych zasad:

- 05 drogi naley sprawdza na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokciowe naley sprawdza niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w SST D.M.00000.

Jednostk obmiarows Robot zwazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakawych

w terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczyst jLkm trasy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST D.M.00®M0Nymagania ogolne”.
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8.2.  Odbidér Robo6t pomiarowych

Odbior Robot zwgzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakowych w terenie
nastpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow dgxyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktadapektorowi Nadzoru.

Odbior Robot zwjzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych ¢mge po
przedi@zeniu skompletowanej Dokumentacji Technicznej.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platn@g¢ za hektar nalyy przyjmowa& na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnept{vorzenie trasy) oraz po odbiorze
skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiamyykmnawcze).

Cena wykonania Robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osiytigpunktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie pomiarow dodatkowymi punktami,

- sprawdzenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposOb trwaty, ochromeh przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiarow powykonawczych wraz z namiesm zmian na mgeasadnicz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

1. PN-N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy,stmea, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykarye prac geodezyjnych.

no

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowaniekumentacji geodezyjnej
I kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oSnowaopaa.
Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne iogaaficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami)
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