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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i1 odbioru robot elektrycznych dotyczace budowy linii o§wietlenia ulicznego w
Bielsku Podlaskim przy ul. Kopernika..

Inwestor: Urzad Miejski w Bielsku Podlaskim ul. Kopernika 1, 17-100 Bielsk
Podlaski.

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Zamowienie obejmuje budowe linii napowietrzno-kablowej oswietlenia ulicznego w zakresie:

- montaz linii kablowej osSwietlenia ulicznego ...........ccoevviviiiiiniinininieennen. m 269(349)
- montaz przewodu o$wietleniowego napowietrznego na stupach linii nN ....m 21
- montaz stupow stylowych z oprawami o$§wietleniowymi stylowymi .......... szt 9
- montaz stupa zelbetonowego typu E z oprawa uliczng ..........c....ccoeeeennii, szt 1

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Roboty towarzyszace:

- wytyczenie geodezyjne linii i wskazanie urzadzen podziemnych;

- transport materiatow;

- wszystkie czynnosci zwiazane z zajgciem pasa drogowego na czas wykonywania robot,

- utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

- czynnosci zwiazane z likwidacja stanowiska roboczego,

- wykonanie niezbg¢dnych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenie znakow
informacyjno- ostrzegawczych wokot strefy zagrozenia,

- wygrodzenie i skuteczne zabezpieczenie terenu budowy i terenu, na ktorym moze wystapi¢ zagrozenie dla 0sob

postronnych;

1.4. Informacje o terenie budowy i okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okresSlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych, dostgpnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.2. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji 1 przeksztalcania strumienia $wietlnego
wysylanego przez zrodlo Swiatla, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z
instalacja elektryczna.

1.43. Przewod AsXSn - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
przeznaczony do zawieszenia na slupach, kabel YAKXS - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do
przewodzenia pradu elektrycznego, przeznaczony do ukladania w ziemi;

1.4.4. Szafa o$wietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje o$wietleniowe.
1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Rejestr obmiardw - akceptowany przez inspektora nadzoru inwestorskiego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow.

1.4.8. Materiaty — przedmioty i urzadzenia niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.10. Polecenie inspektora nadzoru inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez inspektora
nadzoru inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.12. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita



modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢§¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacie,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.14 Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.15. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.16. Teren budowy obejmuje fragment ulicy miejskiej (ul. Kopernika) i skrzyzowanie z droga powiatowa (ul
Mickiewicza). Jest to teren zabudowany w centrum miasta z duzym natgzeniem ruchu pojazdow i pieszych.

1.4.17. Na terenie budowy wystepuje ggsta infrastruktura podziemna: linie elektroenergtyczne kablowe niskiego i Sredniego
napigcia., linie kablowe i kanalizacja telekomunikacyjna, elektroenergetyczna linia napowietrzna niskiego napigcia,
wodociag,, kanalizacja $ciekowa 1 deszczowa.

1.5. Organizacja robdt, przekazanie placu budowy.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow
glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dokumentacjg projektowa i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5. 2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczego6lnione w choc¢by jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$é¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdéw. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w
ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow projektowane;j linii o$wietleniowej musza wykazywaé zgodno$é z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementdw projektowanej linii o$wietleniowe;j, to takie materiaty zostana zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy .
a) Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu drogowego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca
przedstawi inspektora nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi,
organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i1 postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnatly, itp, zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy cd.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéob
uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony
z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w cene
umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bgdzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uciazliwosci dla otoczenia, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sig¢ do tych wymagan bgdzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacjg bazy, warsztatu i magazynu,
2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoS$cia powstania pozaru.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0s06b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu roboét ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja-tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych
materialow od wlasciwych organdow administracji panstwowej.

1.5.8.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych wtascicielami tych wurzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.



1.5.9.0graniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow
i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy
i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy
w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaj a
odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez inspektora nadzoru
inwestorskiego).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly begdzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.5.13 Kody CPV robét planowanych na budowie.
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu,
45111230-9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu;
45112100-6 Roboty w zakresie kopania rowow;
45112310-1 Podsypywanie gleby;
45112330-7 Rekultywacja terenu;
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych;
45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych;
45316110-9 Instalowanie drogowego sprz¢tu oswietleniowego;
45314300-4 Ktadzenie kabli.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Wykonawca ma obowiazek zastosowania materiatow zgodnie z zestawieniami montazowymi i
materiatowymi. W szczegoélnosci dotyczy to typdw opraw oswietleniowych i stupéw. Zastosowane materiaty
musza posiada¢ aprobaty techniczne i certyfikacji zgodnosci:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych.

- deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobata techniczna w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy lub jezeli nie sa obj¢te certyfikacja na znak
bezpieczenstwa .

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.



2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody inspektora nadzoru inwestorskiego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bgdzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach inspektora nadzoru inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajgty do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektora nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH .

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazeh na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez inspektora nadzoru
inwestorskiego, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.
Projektowany zakres robot:

5.1 Stupy LSAUT7 sa profilowane z blachy stalowej, zabezpieczone przed korozja i malowane na kolor
czarny. Na wierzchotku stupa nalezy zamontowaé korong KS04 i oprawg OP07 150W z przezroczystym
kloszem, rastrem i lampa SON-T Plus 150W. Wysokos¢ zawieszenia oprawy wyniesie ok. 8m. Stupy ustawic na
prefabrykowanych fundamentach BLS 120.

5.2 Shupy stylowe nr 2/1 do 9/1 sa projektowane od strony skweru w pasie zieleni pomigdzy chodnikiem a
jezdnia. Kable pomigdzy poszczegolnymi stupami utozy¢ w rowie kablowym na 10cm warstwie podsypki z
piasku na glgbokosci 70cm. Przejscie kabla pod jezdnia ulicy Kopernika na odcinku od stupa nr 1/1 do stupa nr
1/2 wykona¢ w rurze ostonowej SRS110 metoda przecisku bez naruszania nawierzchni. Na skrzyzowaniach z
przejsciami dla pieszych, pod wjazdami na posesje, w zblizeniach do drzew, na skrzyzowaniach z istniejacym
uzbrojeniem terenu (kablowa sie¢ elektroenergetyczna nN i SN, kablowa sie¢ telekomunikacyjna, wodociag,
sie¢ kanalizacyjna) kable utozy¢ w rurach ostonowych Arot DVK75. Zaleca si¢ wykonanie przeciskow pod
nawierzchnia z polbruku.



5.3 Kable wprowadzi¢ przelotowo do fundamentéw poszczegodlnych stupéw w rurach ostonowych gigtkich
KR50, kable podtaczy¢ do tablic TB-1, ktore nalezy zamontowa¢ we wnekach stupow. Od tablic TB-1 wykonaé
zasilanie opraw na stupach przewodami YDY3x2,5mm’ ktére nalezy przeciagna¢ wewnatrz stupow.

5.4 Zachowa¢ minimalne odleglosci projektowanych kabli od istniejacych urzadzen podziemnych:

- pozioma na zblizeniu do kabli telekomunikacyjnych - co najmniej 0,5m;

- pozioma na zblizeniu do wodociagu - co najmniej 1,0m;

- pionowa na skrzyzowaniach z kablami telekomunikacyjnymi i kablami elektroenergetycznymi - co najmniej
0,15m

W przypadku braku mozliwos$ci zachowania w/w odlegtosci, kabel utozy¢ w rurze ostonowe;.

5.5 W rejonie skrzyzowania ul. Mickiewicza i Kopernika projektowany kabel krzyzuje sig z
wielowarstwowa kanalizacja telekomunikacyjna 1 kablami telekomunikacyjnymi. Sa to wyprowadzenia sieci
telekomunikacyjnej z centrali TP. Glgboko$¢ utozenia gornej warstwy kanalizacji telekomunikacyjnej wynosi
ok. 0,6m. W celu uniknigcia uszkodzen kabli i §wiattowodow telekomunikacyjnych roboty ziemne w tym
miejscu wykonac recznie z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. Projektowany kabel ulozy¢ w rurze ostonowej
nad kanalizacja telekomunikacyjna zgodnie z przekrojem skrzyzowania - pkt nr 13 rys. nr 2.

Przepusty o dlugosci wigkszej od 2m uszczelnié, np: tasma Denso w celu zachowania ich drozno$ci.
Wykona¢ opisy kabli w stupach i w ziemi. Kable utozy¢ zgodnie z projektem trasy i norma PN -76/E-05125.
5.6 Po utozeniu kable przysypa¢ 10cm warstwa piasku, nastgpnie 30cm warstwa rodzimego gruntu, po

zaggszcezeniu gruntu utozy¢ niebieska folig sygnalizacyjna i rowy zasypaé do konca zaggszczajac grunt
warstwami co 20cm, wspotczynnik zageszczenia gruntu co najmniej 0,95. Piasek powinien spetnia¢ warunki
podane w normie PN-B-11113. Odtworzy¢ nawierzchni¢ chodnikéw z polbruku. Konce kabli w stupach
zabezpieczy¢ przed przenikaniem wilgoci przy pomocy ksztattek termokurczliwych AK4 25-70.

Wykopy pod fundamenty stupéw oraz rowy kablowe w zbliZeniu do istniejacych urzadzen
podziemnych wykonywac¢ recznie z zachowaniem szczegélnej ostroznosci.

Zasilanie o$wietlenia czg$ci ul. Kopernika za skrzyzowaniem z ul. Jagiellonska i Zamkowa pozostaje bez
zmian. Od projektowanego stupa nr 1/10/K-10,5/4,3 do istniejacego stupa nr 12/RNK przy skrzyzowaniu ul.
Kopernika z ul. Jagiellonska zawiesi¢ przewdd AsXSn4x25mm?, na stupie nr 12 wykonaé podziat sieci
o$wietleniowej. Przy projektowanym stupie nr 1/10/K-10,5/4,3 na przewodzie AsXSn4x25mm? zamontowaé
ograniczniki przepig¢ ASA AS500-5BO+F2 oraz przy istniejacym stupie nr 12/RNK -12 zaciski TTD1CC do
montazu uziemien przenos$nych.

5.7 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa.

Jako dodatkowy srodek ochrony przeciwporazeniowej zastosowa¢ samoczynne wytaczanie w uktadzie TN-
C poprzez zadziatanie zabezpieczen topikowych. W tym celu nalezy zacisk ochronny w kazdym projektowanym
stupie polaczyé¢ z przewodem PEN kablowej linii zasilajacej przy pomocy przewodu LGYzol0mm®. Wykona¢
uziemienie przewodu PEN w stupie nr 1/2 i na shupie nr 1/10, Ru<10Q.

Uziemienia wykona¢ jako pretowe z pretow stalowych ocynkowanych, prety polaczy¢ ze soba bednarka
ocynkowana 25x4 przy pomocy odpowiednich zaciskow krzyzowych, styki zakonserwowac wazeling techniczna
i ostoni¢ folia. Bednarke utozyé¢ na glebokosci co najmniej 60 cm i wyprowadzi¢ do stykoéw uziemiajacych na
stupach.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako§¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,, wymaganiami ST, projektu
organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pis$mie przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie inspektor nadzoru inwestorskiego, poprawione przez Wykonawcg na whasny
koszt.

Polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakoSci.

Kontroli dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego. Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich
wymaganych warunkow Wykonawca uruchamia instalacj¢ oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe.
Wykonawca jest zobowiazany przeprowadzi¢ proby i sporzadzi¢ z nich sprawozdania, zgodnie z polskimi normami i
innymi przepisami obowigzujacymi w tym zakresie.

6.2 Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sieci i urzadzenia podczas montazu i/lub po ich zabudowie i podlaczeniu, a przed przekazaniem do
eksploatacji nalezy podda¢ ogledzinom i probom, w celu sprawdzenia czy spetniaja stawiane im wymagania;

Badania odbiorcze i okresowe powinny by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajace wazne uprawnienia
kwalifikacyjne E do wykonywania prac kontrolno-pomiarowych.

Do wykonywania pomiardow instalacji i urzadzen elektrycznych nalezy uzywac przyrzadow pomiarowych
spetniajacych wymagania dotyczace kontroli metrologiczne;j.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ zakonczone protokotem zawierajacym m.in. wyniki pomiarow, jak
tez oceng zgodnosci otrzymanych wynikow z wymaganiami norm i przepisdéw oraz wnioski.

Nalezy uzywaé odpowiednich i bezpiecznych przyrzaddw pomiarowych, przyrzady nalezy sprawdzaé przed
uzyciem i w razie potrzeby po wykonywaniu pomiaréw;

Przed przystapieniem do pomiaru nalezy:

a) zapoznac si¢ z dokumentacja techniczng obiektu, w celu wyboru sposobu i metody badan,

b)  okresli¢ kryteria oceny wynikéw pomiarow,

c) oceni¢ dokltadno$¢ pomiardéw i przeanalizowa¢ mozliwos$¢ popetnienia uchybow pomiarowych,

d) przeanalizowaé koniecznos$¢ zastosowania wspotczynnikow poprawkowych do wartosci pomierzonych.

6.2. Zakres badan i pomiaréw odbiorczych
Badania i pomiary odbiorcze obejmuja:
1. Ogledziny instalacji 1 zainstalowanych urzadzen elektrycznych, pod katem spelienia wymagan
bezpieczenstwa.
2. Proby i pomiary parametrow technicznych instalacji, zgodnie z norma PN-IEC 60364-6-61 ,Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych” oraz PN-EN 13201-2: 2007 Os$wietlenie drog publicznych.
Ogledziny nalezy wykonac¢ przed przystapieniem do prob, przy odtaczonym zasilaniu.
Ogledziny przeprowadza si¢ w celu sprawdzenia instalacji i urzadzen, czy:
a) spelniaja wymagania bezpieczenstwa;
b)  zostaly prawidtowo dobrane i zainstalowane;
c) nie maja uszkodzen pogarszajacych bezpieczenstwo;
d) posiadaja wlasciwy sposob ochrony przed porazeniem;
e) przewody neutralne, ochronne i fazowe oraz zabezpieczenia i aparatura sa wlasciwie oznaczone;
f)  maja zapewniony dostep do urzadzen dla wygodnej obstugi, konserwacji i napraw.
Zakres prob odbiorczych:
a)  proba ciaglosci przewodoéw ochronnych;
b) pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej;
c) sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania;
d) pomiar rezystancji uziemienia;
€) pomiary parametrow o§wietlenia
f)  probg dzialania;
g) pomiar spadkdéw napigcia.
Prace pomiarowo-kontrolne powinny by¢ zakonczone sporzadzeniem protokotu.
Protokoét powinien zawierac:
a)  ogolna charakterystyke obiektu badan;
b) informacje o wykonujacych pomiary;
¢) rodzaj badan;
d) dane o metodzie pomiardéw i dane uzytych przyrzadéw pomiarowych;
e)  opis warunkow przeprowadzania badan;
f)  tabelaryczne zestawienie wynikéw badan i ich oceng;
g)  szkice rozmieszczenia badanych urzadzen, uzioméw i obwodow instalacji;
h) date wykonania badan;
i)  wnioski i zalecenia wynikajace z pomiarow.
Protokoty nalezy sporzadza¢ zgodnie z przyjetymi wzorami. Prace pomiarowo-kontrolne moga wykonywaé
wylacznie osoby posiadajace aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne.
Odbidr instalacji elektrycznej powinien odbywac si¢ komisyjnie i by¢ zakonczony protokotem badan



odbiorczych. Protokoty z wszystkich kontroli i badan powinny by¢ zatacznikiem do wpisu w ksigzce obiektu
budowlanego zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 19.10.1998 w
sprawie ksiazki obiektu budowlanego (Dz. U. z 1998 r., nr 135, poz. 882).

6.3. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 11 ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiadaé
ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez
niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawcg inspektorowi nadzoru inwestorskiego.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie speniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.4. Dziennik budowy.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwala technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i inspektorowi nadzoru inwestorskiego. Do dziennika budowy nalezy
wpisywaé w szczegolnoscei:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez inspektora nadzoru inwestorskiego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot,
- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, uwagi i polecenia
inspektora nadzoru inwestorskiego, daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposob, wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu
robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
inspektorowi nadzoru inwestorskiego do ustosunkowania sig.

Decyzje inspektorowi nadzoru inwestorskiego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje inspektora nadzoru inwestorskiego do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla inspektora nadzoru inwestorskiego i przedstawiane
do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.



7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa. ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakichkolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukcji inspektora nadzoru inwestorskiego na pismie.
Obmiar gotowych robodt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.
7.2 Czas wykonywania obmiaru.

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw robot-

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robét. Odbioru robot dokonuje inspektora nadzoru inwestorskiego.
Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jako$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia inspektor nadzoru inwestorskiego na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami. .

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4. 1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci 1 wartosci.Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie

inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru inwestorskiego zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikow badan i pomiardw, ocenic wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacja projektowa i ST.



84.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy,
- protokoty odbiorow czgsciowych,
- dokumentacjg powykonawcza, z naniesionymi zmianami w czasie budowy, w 2 egzemplarzach,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
- protokdty z badan i pomiarow,
- instrukcje obstugi 1 konserwacji urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,
Przy odbiorze koncowym nalezy w szczegonosci skontrolowac:
- uzycie wlasciwych materiatoéw i elementéw urzadzenia,
- prawidlowos¢ wykonanych potaczen,
- poprawnos$¢ wykonanych pomiardéw i prob, zgodnie z p. 6.2.,
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczna.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, jezeli wszystkie
pomiary, badania i kontrole daty wyniki pozytywne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Termin wykonania rob6t poprawkowych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot".

9. ROZLICZENIE ROBOT.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonaweg w
danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Podstawe ptatnosci stanowi wazny protokot odbioru i obmiar robot, zgodnie z zawartag umowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja projektowa wykonana przez projektanta: mgr inz. Piotra Putko.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z p6Zniejszymi zmianami i dokumentami zwigzanymi.
PN-EN 13201-2: 2007 Oswietlenie drog publicznych.
PN-88/E-08501 Urzadzenia Elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.
PN-EN 6043-5:2002 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.
PN-EN 60598-2-3: 2003(U) Oprawy o$wietleniowe drogowe i uliczne.
Norma PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
Norma N SEP-E-004 2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, pdz. 60 z pézniejszymi zmianami.
. Norma PN-76/E-05125 , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.’
. Norma PN-IEC 60364 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”.
. Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne
. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowien publicznych
. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.
PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.
16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
17. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 29 lipca 2004 r. w sprawie sposobu prowadzenia Krajowego
Wykazu Zakwestionowanych Wyroboéw Budowlanych
18. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
19. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu nadawania i wykorzystywania
znaku zgodnosci z Polska Norma.
20. Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych - Dz. U. nr 80, poz. 912 z dnia 8 pazdziernika 1999 roku.
21. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 lipca 2005 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
szczegdlowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ eksploatacja urzadzen,
instalacji i sieci - Dz. U. 2005 nr 141 poz. 1189.
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