SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WARUNKOW WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

OBIEKT: ULICE W BIELSKU PODLASKIM

ADRES: GMINA MIEJSKA BIELSK PODLASKI
POWIAT BIELSKI
WO]. PODLASKIE

INWESTOR: Gmina Miejska Bielsk Podlaski
ul. Kopernika 1
17-100 Bielsk Podlaski

BRANZA : ELEKTRYCZNA

NAZWA
OPRACOWANIA: BUDOWA NAWIERZCHNI,KANALIZAC]l SANITARNE] |
DESZCZOWE] W BIELSKU PODLASKIM

WSPOLNY SEOWNIK ZAMOWIEN CPV

Grupa rob6t 45230000-8
Klasa robét 45316000-5
Kategoria robot 45316100-6

OPRACOWAL IMIE | NAZWISKO UPRAWNIENIA PODFIS

Asystent Mgr inz. Antonino GRACEFFA e 7

jﬁ?{i,-«.

/7

Gdansk, listopad 2014 r.




ZAWARTOSC

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

OSW - 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

SZCZEGOt OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

OSW - 01.00.00. BUDOWA OSWIETLENIA ULICZNEGO



OGOLNA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WARUNKOW WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

OSW-00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

dla zadania:

BUDOWA NAWIERZCHNI, KANALIZACJI SANITARNEJ |
DESZCZOWEJ W BIELSKU PODLASKIM

Gdansk, listopad 2014 r.



SPIS TRESCI

L S TR s crasns s s S R o o T T T T e T S T SH R B oo T S S S P S AL S T S 5
1.1, OKresIenia POUSTAWOWE ......c.veeieieiirieeeieeeeeessiereeessseesessbessssness s sbneeesanesesssaseeasasesssasnsessnnsessnesnsensnrnnss 5
1.2, Ogbine wyrnagania dotyCZgee 1oDOL ...t i it s s i 6

124 Przekazanie 1arenuBUtdOW v ssssmrssmsinosimriss s s o ssmme s il 6
1.2.2. DOKUMENEAC]a PrOJEKEOWE ...c.veiiiiieeieiieeeiee ittt et e ca e rae e be e e ae e sbeeebne e sabebensensen 6
1.2.3. Zgodnos€ robot z dokumentacig projektowg i ST ...c.civicieiiriiiicriree e ssase s e s e sasnas 6
1.2.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych ........c..ccc.c... 7
1.2.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot ..........c.coeeceieieiieiieiicie e ceee e 7
1:2.6. Ochrora PrEeCIWROZAIOWE i sisseisisiiimiiisiismisiisissiommsiime im0
1.2.7. Materiaty szkodliwe dla OOCZENIA .....eeciuiiiciiiiiecceie et nr et ene e e eeese s s eeeneranen 8
1.2.8. Ochrona whasnosci publiczne] i pryWatne] .....c.coceecciiiiieiniiinir i rnee s a e e sesnanae s 8
1.2.9. Ograniczenie obcigzen 0Si POJAZAOW .....ciiiiiiiiiiiiiiiciiciie ittt sine e sr e e eas s e s e ebesesseesbn s esben ees 8
1.2.10. Bezpieczenstwo i NIGIENA PraCy .......cocceiiriiieieieeeeeitre e e e sse s sessassesanasessnsnsssssesssnsesasnsnssnes 9
1.2.11. Ochirona ' Glrzymanie’ toBOL .uiwmmm s ssissrs s st ssasiasiaiosanisssimsnsesinid

ZoMATERIALY s simmasmsmsmmsmima s o i s S e e e e s 9
2.1. Zrodta uzyskania materiatow .. RO |
2.2. Pozyskiwanie materiatow mlejscowych ............................................................................................. 9
2.3, Inspekecja WytWOmi IMatrIBlOW. . i issmissmsmmmmmrsemnssi e o v disieiot sois i idasinss fesdiniininn 10
2.4, Materiaty nie odpowiadajgce WYMAaGanIOm ........cccvicieirinerisieiriernireimsimsressessinsessssssssssssassnsssssasssnssas 10
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw ...........cceeiiiiiiiiinincniiiicciisieesnesseesseerseesssessssssseesees 10
2.6. Wariantowe Stosowanie Materi@fiw.........ccccermeeeieiiieniesiensesssee e ssesasseaeereee e esbesbesssesnessnesessesasssnn 10

B SPRZET wooooeeeeeeoeeeeesessessessssssssssssessassassssssssssssssassssessssesssssssssssssensessessssseesenesssssssessesssensssesssesssssnssrnn 10

Ay TRANSPORT st o st e i Trs i i o i Vo T oS e e s s o RS SRS A AR S SRS A et 11
5. WYKONANIE ROBOT ...vuiuiueieicieeceresteseseessesessssssssestes s e eeessesessssssseessssasssasesaessssasaseseessssesnsesemsesssensees 1
5.1. Ogdlne zasady WyKONYWANIA TODOL..........ccciiiiiiiiiiiiiiie it e e s e cesseesresstsssr e st srsessseseseseeesesesesasssnes 1
5.2. Wspotpraca Kierownika Projekiu i WYKONAWECY ......cc.ccieiieeiecrieceeeceeeeesteese s e s snsesseesnsssessasssessassnnns 11

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ....ouctemrierinsinnemnsssnsssmsessssssssssssssssssssssssssessssssssssasssesssssassssssssmsssesenns 11
B.1. Program:zapewnienia JAKOSET ... s e iesvisssneisisssiimissiiimseisseisesmsssssssisseisionidonsesiossbssssasisiin 11
6.2. Zasady kontroli JAKOSCI TODOE .......coouiieeiiieeiiie ettt e e s r e e e e e b nnens 12
6.3. PoDIeranie ProbeK ........couiiiiiiieii e e e e e s e st e e n e enenae e e eaeent 12
6.4. Badania i POMUIATY......c.coiviniiririiee e st st ssres s e rbe s st e e eaeebe e e te e s eat e sensensensereeseeraeseeneresares 12
6.5. Raporty z badan ... e R SR B s s ek 1O
6.6. Badania prowadzone przez Klerowmka Pro_|ektu ............................................................................... 13
6.7. Cortyfikaty’ T deKlardtieiunnnsanmmme i s e S o S T e T o AT Snasae 13
6:8: DIOKUTNSTIEY DUHOWE ssiwiniias sttty e i i s S i S 15 1A SHEN i smpmm e s T A PR SR S ER R SRS S O ST RS 13

7. OBMIAR ROBOT ...ouiitiuitiisessiesessesesssesssesssesesssssasssssessssse s sssssssesssasssssassssasssssassssssssassssessssnsessossassssses 14
7.1. Ogdlne:zasady ObmIanlTOBOL .. s mssissssiinimsimmsmsmsmissirnisinsi b s i evi i st siied 14
7.2. Zasady okreSlania iloSci robot i MAateratOW .............civiiiiiiiieiiiirre s e e e eeeteeseesseessnrasaesessesnnaes 15
7.3. Urzadzenia i SPrZet POMIBIOWY .......cccoviiiiiiiieiiiiiecitciitecite e ste e saseasesssesssersesesessaessaesanesanesaenbenssnssesss 15
7. 4. Wagi | ZASAAY WAZENIA .....c.ccvieieeree e ses ettt se s se e se e e e ae e te s s e sssennesaseseereeereenbesaresasesases 15
7.5. Czas przeprowadzania OBMIAIU ........cceeceeerivrsreeerieesireemnseessesrssssraessnsssssessssesssesssssssssessnsesaneenssessnnes 19

8. ODBIOR ROBOT ....uvuiiuituietseiseisesiesiesiss et s ssssesssessssses b essessss s s s st s s sssssanssessessassaseessassssesssassenin 15
8.1. Rodzaje odbioraw FODOL .........ciiiiiiiiire sttt ee e et ae e a e n e snnens 15
8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacyCh ZaKIYCIU .....coveeeveveiie et eee e s b e s e 15
8.3. OADION CZEECIOWY . .vivieeeiiisiieie et st esn et st bt st esa e s e e se s b ese s s sressebesneas sbese b st sasasbsa bt ababats 15
8.4. OdbiOr 0OStAatECZNY FODOL .......c.ciiiiiiiiee e enssnecr e s e et s e e s sas s b enennenean 16
8.4.1.Zasady odbioru ostateCZnego TODOL........coceiirieirieete e e e 16

8.4.2. Dokumenty do odbioru OStatECZNEGO0.......iveiiiiiiieiiiii ettt e st e e e e e e e e serenssrenes 16

8.8, Cdbior POOWArBNCYINY . smissssmciiysiis v v ad oo e s e E e e s 008 e s 08 o s s e S oa T ean masmmn s 16

9. PODSTAWA PLATNOSCI «...vuvurerinereiaensesssessssessessssessssssssessessesssssssssssesssesesasesesesssesesssssssseseessassessessassees 17
L B U E =1L g TE= oo o = TSRO 17
8.2 Warunki umowy i Wymaganial OGOINE.......ccuiiiiiiiiieeiitie et e s e s es s s st s s e assasassanan 17
10. . PRZERISY ZWIAZANE ;accnrsmmmaimssrisss i iiies s miis s e 50 i0ae it et smnsaan ss oms s s e e asss e p b s e bt 17



1. WSTEP

1.1. Okreslenia podstawowe

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy calos¢ techniczno -uzytkowa (droge)

Cena jednostkowa — cena jednostki obmiarowej w kosztorysie ofertowym

Dokumentacja projektowa — wszelkie obliczenia, opisy i dane techniczne oraz rysunki dostarczane Wykonawcy przez
Zamawiajacego, jak rowniez wszelkie obliczenia techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi
dostarczone przez Wykonawce, a zatwierdzone przez Inzyniera

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcymi urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzeri i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robét.

Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Gwarancja — ustalone w dokumentach kontraktowych zasady zobowigzan Wykonawcy za zrealizowane roboty
Kierownik Projektu = Inzynier — instytucja upetnomocnionego przedstawiciela Zamawiajgcego, ktérego uprawnienia i
obowigzki w stosunkach z Wykonawcg w procesie realizacji robot okreslono w kontrakcie. Obowigzki Kierownika
Projektu moze petni¢ osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajgcego, o wyznaczeniu ktorej
Zamawiajgcy powiadomit Wykonawce na piémie.

Inspektor nadzoru — (przedstawiciel Kierownika Projekiu) — osoba pisemnie wyznaczona przez Kierownika Projektu,
dziatajgca w jego imieniu w zakresie przekazanych uprawnieri i obowigzkow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.
Konstrukeja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu u’rofenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys Slepy.

Kosztorys slepy - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszystkich badan i préob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robét, zgodne z dokumentacjg projektowsg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw sfuzacy do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dia ruchu.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania

w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy urzadzeri chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika Projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposaobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita moderizacja

(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego polaczenia.

W



Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$é dokumentagji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robéat.
PZJ — Program Zapewnienia Jakosci - do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawia sie zamierzony spos6b wykonania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z projektem, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez nadzor.
Rozpigtosé teoretyczna - odlegltos¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego.
Szerokosé uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajéw ruchu oraz
szerokos¢ chodnikow mierzona w $wietle poreczy mostowych z wyigczeniem konstrukgji przy jezdni dotem oddzielajgcej
ruch kotowy od ruchu pieszego.
Slepy kosztorys —wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Zadanie budowlane - czeSC¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng calo$¢ konstrukcyjng Ilub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze
polegac na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modermnizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej
elementu.
1.2. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg projektows, ST i
poleceniami Kierownika Projektu.

1.2.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacie i wspéirzedne punktow
gtownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentadii
kontraktowe;.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koricowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodézyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.2.2. Dokumentacja projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacii projektowej i dwa komplety ST.
Jezeli w trakcie wykonywania robét okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca sporzgdzi brakujace rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je
Inzynierowi do zatwierdzenia.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.

1.2.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznoéci w ustaleniu poszczegdinych dokumentdw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
»0golnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé
zgodnoé¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
W' przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wplynie to na
niezadowalajacg jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.



1.2.4. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizaciji
kontraktu az do zakoriczenia i odbioru koricowego robot.
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia uzgodniony w
odpowiednim Zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwaé
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w
ten sposéb bezpieczeristwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczeristwa. Wszystkie znaki zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajgce powinny byé akceptowane przez Kierownika Projektu. Fakt przystapienia do robét Wykonawca
powinien obwiesci¢ publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez
umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Kierownika Projektu tablic informacyjnych. Tresé tablic
informacyjnych powinna by¢ zatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng umowna,.
1.2.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
(1) Ustalenia ogélne dotyczace ochrony $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapewnié spelnienie nastepujacych warunkow:
a) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny byé¢ tak wybrane, aby nie
powodowac zniszczeri w $rodowisku naturalnym.
b) Powinny zostaé podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajgce przed :
e zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych  pytami, paliwami, olejami, materiatami bitumicznymi,
chemikaliami oraz-innymi szkodliwymi substancjami, '
®  przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
¢ przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
e mozliwoscig powstania pozaru.
c) Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji rob6t nie moze powodowaé zniszczen w Srodowisku
naturalnym,
d) Materialy stosowane do robot nie powinny zawiera¢ sktadnikéw zagraZajacych srodowisku, o stezeniu
przekraczajgcym dopuszczalne normy.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obcigzajg Wykonawce.
(2) Ochrona wad
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczane w czasie robot.
Wody odprowadzone z terenu robét powinny byé oczyszczane przez filtracje i osadniki, albo inne urzgdzenia, ktore
redukujg zawarto$¢ pyléw i innych zanieczyszczefh w odprowadzanych wodach do poziomu nie wiekszego od
wystepujacego w naturalnych zbiornikach i ciekach wodnych, do ktérych sg odprowadzane.
Wody powierzchniowe odptywajgce ze skladowisk materiatow powinny byé oczyszczone, jezeli zawierajg sktadniki
szkodliwe dla otoczenia, takie jak pyty, oleje, bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla $rodowiska substancje.
Zbiorniki materialéw napedowych, olejow, bitumoéw, chemikaliow i innych szkodliwych dla $rodowiska substancji powinny
by¢ wykonane i obstugiwane w sposéb gwarantujgcy nieprzedostawanie sie materiatéw do otoczenia.
Maszyny i sprzet zmechanizowany nie mogg poruszac sie¢ w obrebie granic zbiomikow i ciekow wodnych z wyjgtkiem
przypadkéw, gdy uzyskano na to zgode odpowiednich wiadz, a ruch ten odbywa sie w celu przeprowadzenia robét
okreslonych w kontrakcie.
(3) Ochrona powietrza
SteZenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sgsiedztwie wytwérni materiatow drogowych
(kruszyw, mieszanek itp.) nie moze przekraczaé wartoéci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.



Wytwoérnie materiatow drogowych powinny by¢é wyposazone w systemy odpylania gwarantujgce obnizenie emisji pytow i
zanieczyszczen odprowadzanych do poziomu mniejszego od dopuszczalnego.
Jezeli roboty beda prowadzone metodg mieszania materiatow na drodze z uzyciem materialéw pylacych, takich jak
popioty lotne, wapno, cement itp. to stosowany sprzet i technologia powinny ograniczaé zapylenie.
4) Ochrona przed hatasem
Jezeli roboty prowadzone begdg na terenach zabudowénych to Zamawiajgcy powinien okreslic w dokumentacji
projektowej lub ST i uzgodni¢ z odpowiednimi organami administracji samorzadowej, technologie i czas robot
ograniczajgce w miarg mozliwosci poziom hatasu i jego ucigzliwosé dla mieszkaricow. Wykonawca nie powinien
stosowac innej technologii robét o wigkszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem
utrzymania robét.

1.2.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca powinien przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca powinien utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne powinny by¢ skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat robot albo przez personel Wykonawcy.

1.2.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. JezZeli jakiekolwiek
szkodliwe sktadniki mogtyby przedostaé sie z wbudowanych materiatow do wod powierzchniowych lub gruntowych albo
do powietrza to materiaty takie nie moga byé stosowane.
Nie dopuszcza sig uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okre$lonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgca brak szkodiiwego oddziatywania tych materiatbw na Srodowisko. Ma’Eeria*y ktére sg
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagari technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiadciwych organow
administracji parnistwowej.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy

1.2.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatnej. Jezeli
w zwigzku z zaniedbaniem niewtasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wiasno$c. Stan naprawione] wtasnosci powinien byé nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.
Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzen uzbrojenia terenu, ktérych potozenie bylo
wskazane przez Zamawiajacego lub ich wiascicieli.
Wykonawca na podstawie informacji podanej przez Zamawiajgcego, dotyczacej istniejgcych urzadzen uzbrojenia terenu,
powinien przed rozpoczegciem robot zasiggng¢ od ich whascicieli danych odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen
w obrebie placu budowy.
O zamiarze przystgpienia do robét w poblizu tych urzadzeri badz ich przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomié
wiascicieli urzadzen i Kierownika Projektu.
Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej Wykonawcy
przez Zamawiajgacego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang usuniete na koszt Zamawiajacego. W
pozostatych przypadkach koszt naprawy obciaza Wykonawce.



1.2.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca powinien dostosowac sie do obowigzujacych ograniczeri obcigzern osi pojazdéw podczas transportu
materiatow i sprzetu na drogach publicznych poza granicami placu budowy okreslonym w dokumentach kontraktowych.
Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi, o ile zostang uzyskane przez
Wykonawce od odpowiednich wiadz, nie zwalniajg Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drég, ktére moga
by¢ spowodowane ruchem tych pojazdéw. Wykonawca nie moZe uzywaé tych pojazdéw o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi na istniejgcych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w obrebie granic placu budowy.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie
zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wiasny koszt, w sposob zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

1.2.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegac wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagar sanitarnych. Wykonawca
powinien zapewni¢ wszelkie urzagdzenia zabezpieczajgce oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypeinieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s uwzglednione w cenie
kontraktowej.

1.2.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty zakoriczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Kierownika Projektu).
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymywanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa Iub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie péiniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przeciwnym "

razie Kierownik Projektu moze natychmiast zatrzymaé roboty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatéw

Co najmniej na cztery tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzania
przez Kierownika Projektu. Zatwierdzenie partii z danego zrodla nie oznacza automatycznie, Zze wszelkie materiaty z
danego zZrodta  uzyskajg  zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badai w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciagly spetniajg wymagania ST w czasie
postepu robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to Zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badari terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spefnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek Zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot. Humus i nakiad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopéw i
miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukoriczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy wykorzystywane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazar Kierownika Projektu. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu,
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly



wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwornie materiatbw moga byé okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia

zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga byé pobierane w celu

sprawdzenia ich whasciwosci. Wyniki tych kontroli bedzie podstaws akceptacji okreslonej partii materiatow pod

wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, bedg

zachowane nastepujgce warunki:

e Kierownik Projektu bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatébw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

»  Kierownik Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sig produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz zlozone w

miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow

do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zastanie przewartoSciowany przez

Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne

ryzyko, liczac sie z jego nieodebraniem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materiastom warunki przechowywania i sktadowania zapewniajace

zachowanie ich jako$ci i przydatnosci do robot oraz zgodnosé z wymaganiami poszczegolnych ST. Odpowiedzialnosé za

wady materialow powstale w czasie przechowywania i skladowania ponosi Wykonawca. Kierownik Projektu moze

zezwoli¢ na inny sposéb przechowywania iskladowania niz podany w ST, lecz nie zwalnia to Wykonawcy z

o&powiedzialnoécl za eweniualne powstate z tego tytulu straty. ék&adowanie powinno by¢ prowadzone w sposob

umozliwiajgcy inspekcje materiatow. Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie

terenu  budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawce. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materialow powinny by¢ po

zakoriczeniu robét doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez

Kierownika Projektu.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed

uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badari prowadzonych przez Kierownika

Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pozniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Kierownika Projekiu; w przypadku braku ustalern  w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowad
przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika
Projektu w terminie przewidzianym umows (kontraktem).

Sprzet ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca powinien réwniez dysponowaé sprawnym sprzetem
rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie to jest wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim
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zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika Projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace

zachowania warunkéw umowy, zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie wpltyng niekorzystnie na
wihasciwosci wykonywanych robdt i przewozonych materiatéw. Liczba Srodkéw transportu powinna zapewnic
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu, w
terminie przewidzianym umowg. Wykonawca powinien dysponowac sprawnymi rezerwowymi $rodkami transportu,
umozliwiajgcymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstawowych $rodkéw transportu. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy powinny spefnia¢é wymagania dotyczgce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom
kontraktu, na polecenie Kierownika Projektu powinny byé usunigte z placu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako$é¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét
oraz poleceniami Kierownika Projektu.

5.2. Wspélpraca Kierownika Projektu i Wykonawcy

Kierownik Projektu bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robét, oceng jakosci
materiatow i postgpem robét, a ponadto we wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacjg dokumentacii projektowej i
ST oraz dotyczacych akceptacji wypetienia warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Kierownik Projektu bedzie
podejmowat decyzje w sposdb sprawiedliwy i bezstronny. Decyzje Kierownika Projektu dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki
badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkgji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badari naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatow dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materiatéw. Kierownik Projektu powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniaja wymagari jakosciowych
okreslonych w dokumentac;ji projektowej iST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowaé jak w pkt. 2.4.

Polecenia Kierownika Projektu powinny byé wykonywane nie pézniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania rob6t mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Kierownika Projektu.
Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:
a) czeé¢ ogdlng opisujgea;

- organizacjge wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat

- bhp

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé wykonania poszczegolnych elementoéw robét

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét
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- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan)

- sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badarn laboratoryjnych, zapis pomiaréw nastaw mechanizméw sterujacych a

takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
- proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projektu;
b) czes¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu roboét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw lepiszczy, kruszyw itp
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu
- sposob i procedurg pomiaréw i badari (rodzaj i czestotliwos¢, pobierania probek, legalizacjai sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych
elementow robot

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnac zatozong jakosé
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badar materialéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazgdac od
Wykonawcy przeprowadzenia badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materialéw oraz robét z czgstotliwoscig zapewniajgcg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentagji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam ok}eélone, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny; aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu éwiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeri laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Kierownik
Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do
badan.

Kierownik Projektu bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawcg i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Kierownika Projekiu beds odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
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zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywat Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beds przekazywane Kierownik Projektu na formularzu wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu
Kierownik Projektu po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Kierownik Projektu moze pobiera¢ probki materiatu i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykazg ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan albo oprze sie wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacjg projektows i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
e certyfikat naznak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwosci przepisow i dokumentéw technicznych,
e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- polska norma lub

- aprobate techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore speiniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczon\a do robat
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe musza posiadaé
ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badar wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych badari bedg dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu. Urzadzenia laboratoryjne i sprzet
kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytwérniach lub maszynach powinny posiada¢ wazng legalizacje wydang przez
upowaznione instytucje. Kierownik Projektu zdyskwalifikuje i nie dopusci do uzycia jakichkolwiek urzadzen
laboratoryjnych, wytworni lub maszyn, ktére nie majg waznych wymaganych legalizacji. Materiaty posiadajace atesty a
urzadzenia - wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnosé ich
wtasciwosci z ST to takie materiaty lub urzgdzenia zostang odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane
na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoly i
inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
Kierownika Projektu. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:
- date przekazywania Wykonawcy terenu budowy
- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej
- uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robat
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robét
- przebiegu robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach



- uwagi i polecenia Kierownika Projektu

- daty zarzgdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu

- zgloszenie i daty odbioréw robét zanikajgcych ulegajacych zakryciu czesciowych i koncowych

odbioréw robot
- wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatdw pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badari  z podaniem kto je
przeprowadzat

-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Kierownikowi Projektu do
ustosunkowania sie. Decyzje Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
(2) Rejestr obmiaréw

Rejesir obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdéw
robét. Obmiary wykonywanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
ofertowym i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, recepty robocze

i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.

Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde Zzyczenie Kierownika Projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego

b) protokoty przekazania terenu budowy

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne

d) protokoty odbioru robét

e) protokoty z narad i ustalen

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie kiéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzeniew formie przewidziane]
prawem. Wszelkie dokumenty bedg zawsze dostepne dla Kierownika Projektu i przedstawione do wgladu na zyczenie

Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

"~ Obmiar robét powinien okreslic faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika
Projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Obmiar odbywa sie
w obecnosci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w s$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukgji
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Kierownika Projektu na piSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosSci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t i materiatow

Dilugos¢ i odlegtos¢ pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdiuz linii
osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako diugosé
pomnozona przez $redni przekrdj. llosci, ktére majg byé mierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beds zaakceptowane przez Kierownika
Projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

JeZeli stosowana metoda obmiaru wymaga wazenia to Wykonawca zainstaluje odpowiednie wagi w iloSci i w miejscach
zaakceptowanych przez Kierownika Projektu. Wagi powinny posiadac wazne $wiadectwa legalizacji. Wykonawca moze
uzywac publicznych urzadzen wagowych pod warunkiem Zze byly one atestowane i posiadajg wazne $wiadectwa
legalizacji.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystgpowania diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w
czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialyi jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi
obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga byc dotgczone w formie odcfzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru, ktérego
wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czesciowemu

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajqc:yéh i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robot
dokonuje Kierownik Projektu. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do dziennika
budowyi jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika
Projektu. Jakos¢ i ilo$¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badari laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchyleri od przyjetych wymagan i innych
wczesniejszych ustalen, Kierownika Projektu ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian
i korekt. W wyjgtkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potrgcen.

Przy ocenie odchyleri i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier uwzglednia
tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych danej czesci robot.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeéci robét wraz z ustaleniem naleznego
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wynagrodzenia.
Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét
Qdbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakorczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Kierownika Projektu. Odbiér
ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez Kierownika
Projektu zakoriczenia robét i prawidiowosci operatu kolaudacyjnego. Odbioru ostatecznego robdt dokonuje komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Kierownika Projekitu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna
sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robét uzupetniajgcychw warstwie $cieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerywa swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych
robét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartoS¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujche dokumenty: )
1. dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce

lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczer laboratoryjnych, zgodne ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7. opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw zataczonych do dokumentéw

odbioru, wykonywanych zgodnie z PZJ i ST
8. rysunki (dokumentacie) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,

energetycznej, gazowej, osSwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom

urzgdzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetlniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupemiajgcych wyznaczy
komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.



Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad dla odbioru

ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej

pozycji Slepego kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartosé

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji

projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

s warlos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

e wartoS¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

o koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

o podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogdine

Koszt dostosowania sig do wymagarni warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414.)

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 2z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P.Nr2 z 1995r., poz. 29)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji techniczne] sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru o$wietlenia

ulicznego dla zadania:

BUDOWA NAWIERZCHNI, KANALIZACJI SANITARNEJ | DESZCZOWEJ W BIELSKU PODLASKIM

1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do przebudowy oéwietlenia ulicznego.

1.3. Okreslenia podstawowe
Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do zamocowania oprawy

oswietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14 m.

Maszt oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie za pomocg fundamentu, stuzgca do zamocowania
opraw oswietleniowych na wysokosci powyzej 16 m.

Wysiegnik - element rurowy laczacy stup oswietleniowy z oprawa,

Oprawa oswietleniowa - urzgdzenie stuzgce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietinego wysytanego
przez zrodto $wiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do przymocowania i polaczenia z instalacjg elektryczna.
Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowaé pod i
nad ziemis.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupdw oswietleniowych.

Fundament - konstrukcja Zelbetowa zagtebiona w ziemi, sluzgca do utrzymania masztu lub szafy oéwietleniowej w
pozyciji pracy.

Szafa oswietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje o$wietleniowe.
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia sie na

nich napiecia w warunkach zaktdceniowych.

1.4. Ogodine wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST OSW-00.00.00 Wymaganla ogolne” .Wykonawca przed

przystapieniem do wykonywania rob6t, powinien przedstawi¢ do aprobaty Inzyniera program zapewnienia jakosci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogdline wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace materiatléw podano w ST OSW-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Materialy do budowy oswietlenia ulicznego nabywane sg przez Wykonawce u wytworcow. Kazdy material musi mieé¢
atest wytworcy stwierdzajgcy zgodnosc¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.
Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2 Przylacze
Projektowane oSwietlenie uliczne podigcza sie zgodnie z warunkami technicznymi.

Przytacze kablowe o przekroju YAKXS, AsXSn 4x25mm2.

2.3 Stupy oswietleniowe wraz z wysiegnikiem
Stupy o$wietleniowe stalowe ocynkowane o wysokosci punktu $wietinego 8 m. llos¢ stupéw zgodnie z dokumentacja

techniczna.

2.4 Oprawa oswietlenia ulicznego
Oprawy z ledowym Zrodtem $Swiatta. Moc opraw 70W.

Wszelka instalowana aparatura, osprzet, przewody i kable winny posiadaé atesty i dopuszczenie do stosowania na
terenie kraju.

2.5 Linie kablowe
Kabel oswietleniowy YAKXS, AsXSn 4x25mm.

2.6 Przepusty
Przepusty z rur SRS110 -160.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji

projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania linii kablowej
Wykonawca przystepujacy do przebudowy oéwietlenia ulicznego winien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z

nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiasciwa jakosé robét:

1

spawarki transformatorowe;j,
zurawia samochodowego,

samochodu specjalnego liniowego z platforma i balkonem,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, kidre nie wptyng niekorzystnie na jakosé

wykonywanych robét. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, OST, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu
Wykonawca przystepujacy do przebudowy linii kablowej powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych

Srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

- ciagnika kotowego.
Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST OSW-00.00.00 Wymagania ogéine”.

5.2. Demontaz linii kablowej
Materialy z demontazu przekazaé do magazynu rejonu operatora.

5.3. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywaé przy pomocy samochodu z balkonem.

Oprawe przed zamontowaniem nalezy podtgczyé do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).
Oprawe nalezy montowaé po uprzednim weiggnigciu przewodow zasilajgcych do stupow.

Nalezy stosowac przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz 1
mmZ. llos¢ przewodéw zalezna jest od ilosci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody. Oprawy nalezy mocowaé na
gtowicach masztow w sposéb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw zasilajgcych i
ustawieniu ich w potoZenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty swego polozenia
pod wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 i Il strefy wiatrowe;j.

5.4 Linie kablowe
Trasy linii kablowych w ziemi majg byé oznaczone na catej diugosci i szerokoéci za pomocg siatki, folii lub folii

perforowanej o trwatym kolorze niebieskim dla kabli o napigciu znamionowym do 1 kV, folie i siatki majg byé wykonane z
materiatu zapewniajgcego wydtuzenie do 200% w temperaturze 20°C.

Gtebokosci, na jakich nalezy uktadaé kable elektroenergetyczne, sposéb ich ukiadania oraz odlegtosci od pozostatego
uzbrojenia terenu okresla PN-76/E-05125.



Przy uktadaniu kabla nalezy go oznaczy¢ co 10 metréw oraz w punktach charakterystycznych (wyjscia z przepustow,
miejscach skrzyzowan) za pomoca opaski OKI z naniesiong informacja: o$wietlenie, typ kabla, nr stacji zasilajgcej, trasa
kabla (poczatek — koniec danego odcinka) i rokiem budowy.

Bednarke w postaci ptaskownika 25x4 mm ufozy¢ na gtebokosci ok. 20 cm ponizej projektowanych linii kablowych i
potaczy¢ z uziemieniem kazdego ze stupow.

Kable nalezy taczy¢ za pomoca muf i glowic dostosowanych do typu i napigcia znamionowego kabli. Przy tgczeniu
powtok nalezy stosowaé wktadki metalowe gwarantujgce ciggtosc i szczelnos¢ potaczen.

5.5 Przepusty
Nalezy ostania¢ kable utozone w ziemi pod drogami, zjazdami, itp. W miejscach wyjscia kabli z oston nalezy utozy¢ je w

taki sposob, aby nie byly narazone na uszkodzenia mechaniczne. Prace ziemne przy zabezpieczaniu kabli nalezy
prowadzi¢ recznie. Na rys. nr 2: ,Plan sytuacyjny” zaznaczono miejsca, w ktorych nalezy zabezpieczy¢ kabel rurami
ochronnymi. Diugosci oraz typy przepustoéw ochronnych podano w opisie technicznym oraz w czesci rysunkowej.

Dla linii kablowej oswietlenia projektuje sie przepusty z rur SRS110.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST OSW-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

6.2. Pomiar natezenia oswietlenia
Pomiary nalezy wykonywaé po uplywie co najmniej 0,5 godz. od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarem powinny

Swieci¢ przez minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od
pojazddw, pieszych i jakichkolwiek obiektéw obcych, moggcych znieksztalcié przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nalezy
przeprowadzaé podczas nocy ksigzycowych oraz w ziych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy sie
kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywac przyrzgdéw pomiarowych o zakresach zapewniajgcych przy kazdym pomiarze
odchylenia nie mniejsze od 30% calej skali na danym zakresie.

Pomiary nateZenia oswietlania nalezy wykonywaé za pomocg luksomierza wyposazonego w urzgdzenie do korekc;ji
katowej, a element Swiattoczuty powinien posiadac urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.
Pomiary nalezy przeprowadzac dla punktéw jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét
Wszystkie materiaty nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach OST zostang przez Inzyniera

odrzucone. Wszystkie elementy robét, kidére wykazujg odstepstwa od postanowien OST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST OSW-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Obmiaru robot dokonac nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikie w
czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsg dla oprawy oswietleniowej jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST OSW-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jeZeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace ptatnosci
Ogélne wymagania dotyczgce podstawy ptatnoéci podano w ST OSW-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
PtatnoS¢ za sztuke oprawy ulicznej nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatow i

wykonanych robot na podstawie wynikow pomiarow i badan kontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:
- dostarczenie materiatu,

- montaz oprawy,



- podiaczenie,

- sprawdzenie dziatania oswietlenia z pomiarem natezenia oswietlenia,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-80/B-03322
PN-68/B-06050
PN-76/E-02032
PN-55/E-05021
PN-75/E-05100
PN-76/E-05125
PN-921/E-05160/01

S OOIET B QR =

PN-83/E-06305
PN-79/E-06314
PN-93/E-90401

—_
oco®Lw

11. PN-86/0-79100
12. BN-83/8836-02
13. BN-89/8984-17/03
14. BN-79/9068-01

10.2. Inne dokumenty

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy odbiorze
Oswietlenie drog publicznych

Urzgdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodéw i kabli
Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa

Elekiroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczgce zestawéw badanych w
petnym i niepetnym zakresie badan typu

Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania

Elektryczne oprawy oswietleniowe zewnetrzne

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe nie przekraczajgce 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV

Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne. Wymagania i badania
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdélne wymagania i badania.
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych oswietleniowych i
energetycznych linii napowietrznych

15. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980r.

16. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczeristwa i higieny

pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.1972r.)

17. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Czes$é V. Instalacje elektryczne, 1973 r.

18. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny

odpowiadac urzgdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)
19. Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.






